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1. Predstavenie pristroja Pilot

PILOT je elektronické zariadenie pre ochranu a riadenie motorov ( cerpadiel ) jednofazovych a trojfazovych
so signalizaciou :

e Nadprudu, straty fazy , nadmerného poctu startov .

LCD podsvieteny displej umozriuje zobrazit hodnotu odberu priddu, a nastavit maximalnu hranicu, za ktoré
PILOT zasahovanie, aby ¢erpadlo . E ' moZno tiez nastavit maximalny pocet restartov, ze ¢erpadlo méze
udrzat a za ktoré PILOT sa pozastavuje svoju ¢innost .

e Chodu nasucho

PILOT indikuje " hodnotu ucinnika ( P.F. alebo cos @) a umoZriuje nastavenie minimalnej prahovej hodnoty (
v stvislosti so stavom chodu nasucho ), pod ktorou ¢erpadlo zastavi . PILOT sa pokusi az

5x restartovat s automatickym ¢asovanim definovatelhym uZivatefom . Pomocou histérie chyb, mézete
skontrolovat predchadzajuce alarmy, ¢im sa nasledne ulahdi servis.

Celohlinikova konstrukcia déva pristroju PILOT extrémnu pevnost a chladenie . Krytie IP55 umoziiuje
instaldciu aj vo vlhkom a praSnom prostredi .

2. Bezpecnostné instrukcie

Vyrobca odporuca, aby ste si starostlivo precitali ndvod na pouzitie svojich produktov pred ich instaldciou a
pouzitim.

Akakolvek operacia by mala byt vykonavana kvalifikovanym personalom.

Nedodrzanie tychto odporucani z tejto prirucky, a vSieobecne univerzalnych bezpecnostnych pravidiel,
moze dojst k vaznemu Urazu elektrickym pridom, alebo smrtefnému urazu.

Pristroj musi byt pripojeny k sieti pomocou vypinaca / odpajaca , ktory zabezpedi
Uplné odpojenie od siete ( aj vizualne ), pred akymkolvek zasahom do pristroja

a rovnako na kazdej zatazi pripojenej k nemu .

Odpojte PILOT od napdjania zo siete pred vykonavanim akejkolvek prace na
zariadeni a spotrebicoch, ktoré su k nemu pripojené.

PILOT je vybaveny automatickym restartom zataze po opdtovnom pripojeni siete .
Neodstranujte z akéhokolvek dévodu doska a kablové priechodky z PILOTA, ani kryt
bez predchddzajuceho odpojenia zariadenia od napajania a pockajte najmenej 5
minut .

Systém PILOT a Cerpadlo musi byt starostlivo uzemneny pred uvedenim do
prevadzky .

Odporuca sa dokonale utiahnut vsetky 4 skrutky na kryte pred zapnutim
zariadenia. V opacnom pripade by to mohlo narisat uzemnenie krytu s rizikom
urazu elektrickym pridom, alebo dokonca smrti.

Pocas prepravy chrante vyrobok pred silnymi ndrazmi a otrasmi a tiez pred p6sobenim extrémnych
poveternostnych podmienok. Pri prevzati vyrobku si skontrolujte kompletnost balenia a v pripade
chybajucich ¢asti kontaktujte dodavatela. Zaruka poskytovana vyrobcom sa nevztahuje na poskodenia
vzniknuté pocas dopravy, alebo pri nespravnom spOsobe pouZitia pristroja.

NASTEC odmieta akukolvek zodpovednost za $kody na zdravi ¢i majetku, ktoré vznikni v désledku
nespravneho pouzitia jeho vyrobkov!!!



3. Technické parametre

- MAXIMALNY | HMOTNOST
MODEL NAPATIE PRUD kg
PILOT 112 1x230 VAC 12A
PILOT 118 1x 230 VAC 18 A
PILOT 312 | 3 x400VAC 12A 2.2
PILOT 325 | 3 x400VAC 25A 24
PILOT 330 | 3 x400VAC 30A 2.4

*V jednofazovych verziach je potrebné do pristroja dokupit
rozbehovy kondenzator pozadovanej hodnoty.

Maximalna teplota okolia 40°C

Maximalna nadmorskd vyska 2000m

Krytie IP 55 (NEMA)

4. Instalacia pristroja na stenu

Odporica sa instalovat zariadenie na
dobre vetranom mieste chranenom
pred priamym slneénym Ziarenim

a odolnym proti poveternostnym
vplyvom.

Stupen krytia IP55 je zaruéeny iba pri
spravne dotiahnutych krycich skrutkach
a kablovych priechodkach.

POZOR: Hmozdinky a skrutky pre
montaz na stenu nie su sucéast'ou
balenia.

180 mm

180 mm
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5. Elektrické pripojenie

5.1 PILOT 112 -118
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Prevadzkovy kondenzator (CHOD)
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Startovaci kondenzator

Pozn: Startovaci kondenzator by mal byt vypnuty po
ukonceni Startovacieho zdberu externym relé
ovladanym Specialnym ¢asovacom (3 sek.), alebo
meracim relé napatia.
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230V AC Vzdy pod napatim pri pripojeni pristroja na
siet.
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230V AC Pod napatim iba ked' je motor v chode.
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ALARM RELAY

Relé alarmu:

NC, COM: normalne zatvoreny: relé rozopne, ked' je
PILOT v stave alarmu

NO COM: spinacie relé zopne, ked'je PILOT v stave
alarmu
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Digitalne vstupy pre spustanie a zastavovanie
motora:

1.0V, IN1

2.0V, IN2

Digitalny vstup moze byt konfigurovany ako NO
(normalne otvoreny) alebo NC cez menu v software.
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Volba prevadzkového kondenzatora (PSC) a $tartovacieho kondenzator (SC) musi byt
vykonana s ohladom na charakteristiky elektromotora uvedenymi na $titku. Obratte sa na
vyrobcu motora pre dalSie informacie.

Uistite sa, Ze je kompletne dokoncené elektrické pripojenie pred zatvorenim veka a vo
vnutri pristroja nie su Ziadne cudzie predmety .

Odporucéa sa utiahnut popruhy okolo kondenzatora.

Odporucéa sa pouzit kable s kablovymi okami.

PILOT 112-118 zastavi cerpadlo prerusenim napatia pre kontakt Spolo¢ny - COMMON
(COM), zatial o kontakt Prevadzkovy (MAIN)a START (AUX), zostavaju pod napitim po
celt dobu, v ktorej je PILOT pod napatim.

5.2 PILOT 312 -325
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Motorovy vystup
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Zemniaca svorka pre napajaci privod a vystup k motoru.
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= . . . NC, COM: normalne zatvoreny: relé rozopne, ked'je PILOT v stave alarmu
T NO COM: spinacie relé zopne, ked'je PILOT v stave alarmu
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10-cestny konektor displeja na doske.
Uistite sa, Ze je konektor riadne usadeny v zasuvke pred zatvorenim veka.

3 vstupné poistky
linka 16 AMP (PILOT 312) alebo 30 AMP (PILOT 325).

R34
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Programovaci konektor

6. Pouzitie a programovanie pristroja

6.1 Displej

Stop motora
Reset poruchy

Start motora

ENTER

Krokovanie

0 Krokovanie
0 00

6.2 Pociatocné zobrazenie

Po zapnuti pristroja sa zobrazi Cislo verzie softvéru. Potom si mdzete otvorit uZivatelské zobrazenia,

v ktorych moézete ,krokovat” pomocou tlacidiel.

<<< START / STOP >>>

| = X¥.X A

je zistend (nameranad) aktualna hodnota prudu.
Stlacenim tlacidla ENTER, sa zobrazi Imax nastavena hodnota (I_max).

<<< START / STOP >>>

P.F = XXX

P.F je detekovanda hodnota ucinnika (cos @).
Stlaéenim kldvesu ENTER sa zobrazi PF (cos @) minimalny - nastavend
hodnota (PF_min)




<<< START / STOP >>>

Ak je STATUS : NORMAL, nenastali Ziadne poruchy a vystrahy.

STATUS:NORMAL/ALARM , . Ly Sy
V pripade poruchy displej zac¢ne blikat.

Motor Starts

HHNKX | Stlacanim tlacidla ENTER sa zobrazi nasledovné:
- pocet Startov motora
Motor Hours - pocitadlo prevadzkovych hodin motora (motohodiny)

- zoznam poruch

ks hoooxxom

A XX Pre ndvrat do poévodného zobrazenia stlacte eSte raz ENTER

SO XXX

Meni
Stlac¢enim tlacidla ENTER vojdete do menu.
EMNTER

6.3 Nastavenie menu
Ked PILOT je v rezime STOP, stlacenim kldvesu ENTER na obrazovke [MENU / ENTER] vstupite do menu
nastaveni. Pre ukoncenie menu stlacte tlacidlo STOP a vrétite sa k p6vodnému zobrazeniu.

PARAMETER Predvo POPIS
lené
PASSWORD Pre vstup d? nastavenia menu je potrebné heslo
(predvolené 001)
001
XXX
] AMD. max Maximalna hodnota prudu odoberaného motorom
P ' nad ktorou PILOT zastavi ¢erpadlo.
XX Hodnota je ekvivalentnd k menovitému prddu motora
XXX A zvySenému o 10%

Minimalna hodnota Géinnika (cos @), pod ktorou PILOT
zastavi Cerpadlo. Prevadzkové podmienky pri chode na
sucho sa vyznacuje nizkym uc¢innikom.

Obratte sa na vyrobcu ¢erpadla pre viac informacii.

Dry run P.F.

0,65
XXX

Ak dojde k vystrahe DRY RUN —chod na sucho, PILOT
vykondva az 5 pokusov o restart Cerpadla takto :

1 ° pokus po XX minuat

2 ° pokus po 2 * XX minat (2 krat X mindtu)

10 3 ° pokus po 4 * XX minut

XX m 4 ° pokus po 8 * XX minut

5 * pokus po 16 * XX minut

Ak aj po 5. pokuse pretrvava chyba DRY RUN — chod na
sucho, PILOT definitivne zastavi ¢erpadlo a zobrazi sa
vystraha: WATER MISSING — nedostatok vody

Restarts delay

10



Max restarts

Maximalny pocet restartov, po ktorych PILOT definitivhe

5 .
XX /m zastavi ¢erpadlo.
Vyberom N.O. (Normalne otvoreny) PILOT spusti motor, ak
DIGITAL INPUT 1 je digitdlny vstup 1 otvoreny; motor sa zastavi, ak je
NO digitalny vstup 1 zopnuty.
. Vyberom NC (Normalne zopnuty) PILOT spusti motor, ak je
N.O. /N.C ) ARG
digitalny vstup zopnuty 1; motor sa zastavi, ak je digitalny
vstup 1. otvoreny MézZete
DIGITAL INPUT 2 be.er.olm N.O. (Normalne o'fvoreny) PILOT Spl:IStI r’potor, ak
je digitalny vstup 2 otvoreny; motor sa zastavi, ak je
digitalny vstup 2 zopnuty.
N.O. / N.C. NO gitainy vstup 2 zopnuty

Vyberom NC (Normalne zopnuty) PILOT spusti motor, ak je
digitalny vstup zopnuty 2; motor sa zastavi, ak je digitalny
vstup 2 otvoreny

CHANGE PASSWORD

ENTER

Stla¢enim tlacidla ENTER zmerite heslo pre vstup do menu
nastavenia. (Predvolené 000).

11

PILOT automaticky restartuje zataZ a bez predchadzajuceho upozornenia v pripade:
- Nedostatok vody (5- pokusov).

- Po obnoveni napdjania, ak bol PILOT pred tym v stave prevadzky cerpadla.

- Otvorenie alebo zatvorenie digitalnych vstupov.

- reset po vystrahe ,Podpétie”.

Pred zacatim prac odpojte PILOT od hlavného napajania.




7. Vystrahy a ochrana

Vidy, ked dojde k zdsahu ochrany, Zobrazenie STATO zobrazi blikajucu spravu oznamujlcu poplach.
Stlacenim tlacidla STOP (iba a vyhradne pocas STATO zobrazenia) je mozné restartovat ¢erpadlo.
Ak chyba nie je odstranend, PILOT za¢ne znova indikovat poruchu.

Zobrazovana vystraha

Popis poruchy

Mozné rieSenie

ALL AMP MAX.

Pretazenie motora: vstupny
prad motora je vyssi ako
menovity prud motora
nastaveny v pociatocnych
nastaveniach parametrov.

Uistite sa, Ze nastavend hodnota vstupného
prudu je vyssia od menovitej hodnoty najmenej
0 10%.

- Skontrolujte ostatné mozné priciny nadpradu.
-Skontrolujte pripadné chybajuce fazy.

PHASE FAILURE

Nulovy prad na pripojeni
COM (jednofazovy motor)
alebo na T1 fazu (trojfazovy
motor)

-Skontrolujte, ¢i je zataZz spravne pripojena
-Skontrolujte zataz a pripojenie kabelaze

DRY RUN
WATER MISSING

Zisteny cos @ (U¢innik) je

chod na sucho nastaveny.

-Skontrolujte, ¢i ¢erpadlo je naplnené a
skontrolujte pritomnost vody.

-Skontrolujte, ¢i je spravne nastavena hodnota
chodu na sucho P.F. - cos @ (U¢innik).

KEYBOARD FAULT

Tlacidlo na klavesnici bolo
stlacené dlhsie ako 1 minutu

Skontrolujte, ¢i tlacidlo nie je stlaéené, alebo
pretlacené.

DIGITAL INPUT

Digitalny vstup je v stave
otvoreny/zatvoreny

Skontrolujte zakladnu konfiguraciu digitalnych
vstupov v menu

MAX RESTARTS

Pocet Startov Cerpadla je
vyssi, ako stanoveny pocet

Preverte mozné priciny (tlakovy spinac,
plavakovy spinac, plniaci tlak nadrze, atd’.)

12




8. Technicka podpora

Pre dalsie technické informacie sa obratte na autorizovaného predajcu poskytujiuceho dalsie informacie.

RieSenie problémov mozno najst rychlejsie a lahsie, ak su k dispozicii Uplné informacie.

Model: Sériové Eislo: \

Verzia software:

Napajacie napatie: Sietova frekvencia 50Hz O 60Hz O

Popis problému:

Typ motora: jednofazovy O trojfazovy O

ponorny O povrchovy O

Ponorny motor: dizka kébla (m)

Ponorny motor: prierez kabla (mm?2)

P2 motora Motor menovité napatie
[kW]:____ V.

Motor menovity prad Motor menovita frekvencia

[Al:__

Pre jednofazové mot. kapacita | Pre jednofazové mot.
kondenzatora v mF: prad: (A)

Startovaci Parametre Cerpadla :

Q:
H:

Objem tlakovej nadoby:

Predtlaceny tlak vzduchu v nddobe:

Elektrickd a hydraulickd schéma:

Tento vyplneny formuldr s kompletnym popisom poslite faxom
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DICHIARAZIONE DI CONFORMITA'’

Secondo:

Direttiva Macchine 2006/42/CE

Direttiva Bassa Tensione 2006/95/CE

Direttiva EMC 2004/108/CE

PILOT & un dispositivo elettronico da collegare ad altre macchine elettriche con le quali viene a formare
singole unita. E’ necessario, pertanto, che la messa in servizio di questa unita (corredata di tutti i suoi
organi ausiliari) sia effettuata da personale qualificato.

Il prodotto e conforme alle seguenti normative:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-1

EN 60335-1

Vicenza, 10/10/2011

Ing. Marco Nassuato

Operation Manager

VYHLASENIE O ZHODE

V sulade so smernicami:

Smernice o strojoch 2006/42/ES
Smernica o nizkom napé&ti 2006/95/ES
Smernice o elektromagnetickej kompatibilite EMC 2004/108/CE

PILOT je elektronické zariadenie, ktoré ma byt pripojené k inym elektrickym strojom, s ktorymi vytvori
samostatnu jednotku. A preto nevyhnutné, aby uvedenie do prevadzky tejto jednotky (spolu so vSetkym jej
doplnkovym prislusenstvom) vykonaval kvalifikovany personal.

Vyrobok je v zhode s nasledujucimi normami:

EN 61000-6-3
EN 61000-6-1
EN 60335-1

Vicenza, 10/10/2011
Ing. Marco Nassuato
Operation Manager
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